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= Robuster Motor mit digitalem Encoder
fiir prazise Anwendungen

= Hohes Drehmoment fiir hochste Dynamik
und Prazision in der gesamten Auslenkung

= Fiir die Spiegelaperturen 20/30 mm optimal

geeignet

Spezifikationen Wert Beschreibung Einheit
Innenwiderstand 0.95 Ohm
Induktivitat(®) 350 uH
Drehmomentkonst. 18 N-mm/A
Massentragheitsmoment 3.45 g-cm?
Motorkonstante(® 18.47 N-mm/vW
Dyn. Motorkonstante(®) 52.173x103 rad/s?/A
Dauerstrom 5 A
Max. Auslenkung (mech.) eE 11125 Grad
Max. Winkelgeschw. (mech.) 13.75 215 | 55 | 110 rad/s
Positionsauflésung 0375 | 075 | 154 | 3 prad
Sensorsignal (differentiell) ABZ
Gewicht 0.31 Kg
Kabellange 0.2 Konfigurierbar m
Steckverbinder Wicklung Molex, Mini-Fit-Jr

Sensor Sub-D (9 pol.)

Molex, Pico spox (10 pol.)

Einbau Elektrisch isoliert
Arbeitstemperatur 5-50 Nicht betauend °C
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Alle Maf3e in mm
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Anderungen und Abweichungen vorbehalten

Produktfotos sind unverbindlich und kénnen Sonderausstattungen enthalten



